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Eg. (1.110) : éliminer 9
EXEMPLE 1.7, 2eme ligne : Le produit de ces tenseurs s’annule — Le

produit scalaire de ces tenseurs s’annule
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EXEMPLE 1.7, 3éme ligne : 4,B,=4,B; — A,B;=A4,B

JUy L JUy gt
2éme linge apres Eq. (1.125): L=n,®n, - I=n,®n,
Eqg. (1.168): éliminer la deuxieme égalité

1ére ligne aprés Eq. (1.217) : d ?2un — d’un

2éme ligne apres fig. 6.8 > fig. 1.9

Eqg. (1.229) : rot — rot

Egs (1.232), (1.234) : rot — rot

derniere ligne: 0 & — 0 &Ko

remplacer Eq. (2.78) par : dS* = ||dX||2 =dX, dX, = FH;IF”;Idxidxj

Eqgs (2.104), (2.105) et (2.106): X > X , x > x
1ére ligne apres Eq. (2.106) : dX —» dX
Finde lapage: 4,4,, 4, — A,4,, 4,

Eq. (2.138): [R]=| FU"' | > [R]=| FU" | et [V]=| FR"' | > [V']=[ FR']
Replacer Eq. (2.160) par : dx =(1+¢&,,)dX, dy=(1+¢&,)dY, dz=(+¢&,)dZ
Premiére ligne aprés Eq. (2.161) :

... sSupérieur en la déformation..... — ...supérieur a l'unité, la déformation.....
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6éme ligne : ... elles sont suffisantes... — ... elles ne sont pas suffisantes...
Fig. 2.23, déplacement selon X;, x,: u;, > u,

7éme ligne : Lorenz — Lorentz

Fin de la page : éliminer O

Aprés Eq. (3.79) : éliminer O

EXEMPLE 3.1, derniere ligne : 4,56 — 1,48

EXEMPLE 3.2 : 30x;+pb, =0 — 30x+pb, =0
EXEMPLE 3.2 : (=30x;,0, —20x,) — (=30x,0, —20x,)
Fig.3.11: L—> (¢,,{—> {,, R> R, ,r—> R
EXEMPLE 4.1, 2éme ligne : u, > u,,

5éme ligne apres Eq. (5.31): les deux x; — X,

2émeligne Z =X — Z

1ére ligne apres (6.12) : T =K, (1,(d),I,(d))d > T =K, (1,(d).1,(d),I;(d))d

1ére ligne aprés Eq. (6.50) : (3.152) — (6.50) et (6.42) — (3.152)
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2ére ligne aprés Eq. (6.55) : ...déformation. — ...déformation (voir 1.141).

1ére ligne aprés Eq. (6.159): —o/p—> o /p

od 0D od 0D

Eqg. (6.172) deuxiéme terme : [1 —+—jC - [1 —+—)C

Yor, oI, Yor, al,

Eq. (7.158) : b,x; — b,x;

derniere ligne d’Eq. (7.159): n,, > B ,

Eq. (7.170): v > —v/(-v)

2éme ligne apres Eq. (7.200) : deuxiéme — premiere
Apres Eq. (7.207): (1.238) —(1.236)

Eq. (7.237): éliminer la premiére égalité dans les deux expressions
lere ligne apreés le tableau : longitudinale — d’onde
2eéme ligne de §8.3.1 : volant — fixe

8éme ligne apres Fig. 8.6 : I'objet volant— le point P
1ére ligne apres Eq. (8.64) : (6.16) —>(8.64)

1ére ligne aprés Eq. (8.134) : plan — lent

Eqg. (8.166) : rot — rot

Eq. (820):, — .

Exercice 8.4 1ére ligne: Soit une sphéere solide plongée... — Soit une

spheére solide de rayon R plongée...

49. p.332 Exercice 8.5, 3éme ligne: aoutour — autour
50. p.345 Derniére ligne : définit — défini
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